Viscan Solutions GmbH ZF4660202HB9

HFT — Fachbereich Vermessung ZF4666502HB9

Anhang zum gemeinsamen Zwischenbericht
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Abbildung 1: Schnittdarstellung eines Tunnels

Abbildung 2: Die kommerziellen Systeme: links: Terra Vermessungen, rechts: Dibit
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HFT — Fachbereich Vermessung

Tabelle 1: vorgeschlagene Kameraparameter

Faktor Wert

Sensor CMOS, Bereichsscan
Auflésung >12 MP
Sensorformat 1.1"
PixelgréRe [um] 3.45
Brennweite (Objektiv) 12 mm
FPS >30
Verschluss Global
Schnittstelle UsB 3.0
Pixel-Bittiefe 10 - 12 bits
Chroma Color
Belichtung 5us—30s
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Abbildung 3: Kamerakonfiguration: a: in einem Tunnel und b: an einem Auto
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HFT — Fachbereich Vermessung ZF4666502HB9
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Abbildung 5: Kamerasynchronisation: a: die Anschlussbox fir GPIO-Kabel, b: physische Verbin-

dungen zum Auslésen und Stroboskopieren, c: die Softwareeinstellungen
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HFT — Fachbereich Vermessung ZF4666502HB9
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Abbildung 6: Verarbeitungsszenarien: a: ringbasiert, b: streifenbasiert, c: blockbasiert
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